
Детектирование ладоней 
и пальцев на сенсорных 
экранах



Постановка задачи

  
   Под детектированием рук и пальцев 

будем понимать обнаружение таких 
точек, по которым можно 
восстановить положение ладони на 
плоскости и её позу. В качестве таких 
точек рационально использовать 
центр масс ладони и точки 
описывающие кончики пальцев.



Описание алгоритма

 Поиск особой точки ладони
    
    Сначала определим точку, являющуюся 

описателем ладони. В качестве такой 
точки будем использовать центр масс 
контура. Для его нахождения нам 
потребуется вычисление 
пространственных моментов. Момент 
является характеристикой контура, 
вычисляемой путем интегрирования(или 
суммирования) всех пикселей контура. 



Поиск особых точек 
пальцев

 Теперь рассмотрим 
части контура 
соответствующие 
пальцам.

   Для каждой точки P[n] 
контура, будем также 
рассматривать точки 
P[n-r], P[n+r], где r — 
некоторое 
положительное число 
(r<n).

    Три такие точки 
образуют угол. 


