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Проект “Создание шагающих механизмов”
Цель:

cоздание самодвижущихся механизмов, перемещающийся без использования колес
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Conepxanme [yGpare]
Haguraua 1 Beenenne
2 Menapesie neLnmHok & eakyym
3 [uthhyana or TOUEUHOTD HETOuHMKE
4 Coywai Awcko0BpasHoro npoTonnaeTHoro ofinaka
5 Ypaehenme pasHosecks
6 Mcnapesie neLnuHok & eakyym

SarnasHan CTpaHHLA
Cosfiuecren
Tekyupe cobbmin
Ceexue npaskn
Chyuaiinan craton

Crpaska BeeaeHue [npasus]
[— PaCCMATPMBAETCA MOAENE NPOTONNAHETHON DANAKa, COCTOALUERD 13 MMM W 1233, 00PA30BABLIENOCA SACHET WCNAPEHIA NEIMMHOK. [NOTHOCTb BEILECTEE B
npoTanNaHeTHaM Aucke npessiwaeT 1015 /¢m®, pasmeps YacTUY KOCMMHECKDI MBI COCTABNAIOT DKANG 0,1 MKM . [330MLINEBOIt AMCK BOKDYT
Coumz came OPMUPYIOLLEICA 3BE3ABI 04EHD BHICTPO "CRMIOLUMBAETCA" NOA ABACTBUENM CU TPABUTALMM W LiEHTPOBEXHON CHALI, HAMPABNEHHbIX K HaWGONEE NAOTHOM JacTH
CormEte e AMCKa B MAOCKOCTU Er0 BPALUEHWA. CMIYCTA HECKOMIbKD COTEH THICAY NET AMCK UMEET Maccy okona 0,1 Mact ConHua, pasmepsl oT 0,2 A0 50-70 a.8. U TONWMHY
SR (et KON 0,001 AMAMETPE. Pa3MEPS! MBEBLX YACTAL YBENUIMBAIOTCA B PESYIIBTATE CAMMAHUA AD 10 MKM, WX OPBUTH CTAHOBATCA MOMTH KPYTOBEIMM, ARYCTUECKE
CreueTpan YAGPHLIE BOHEL, PACTPOCTPAHAIUMECA B OBNAKE MM CHATHI NPOTOIBESAHOD CTYCTKA BEUECTEA U BOSTOHMI MOAOADH 3BE3ALI, CMOCOBETBYIOT BOSHUKHOBEHMIO
e T QR HEOAHOPOAHOCTEN B AMCKE

MocroAksas cosuika
P —— COBPEMEHHEIE ACTPOHUBHIECKIE MOAEI XUMUHECKD KOHAEHCALWMM MPEANGNAAIOT, 4TO MCXOAHBI! COCTaB NPOTOMAGHETHOM 0BAaKa Beifl BAMIOK K COCTABY

ainos MEX38E3AHOM Cpeael M COHUA: N0 Macte A 75% BOADROAE, AD 25% FEMA U MEHEE 1% BCEX MRDMIK ANEMEHTOB.
Pyccai ¥ TeMNepaTypa B LUEHTPaNbHOi NOCKOCTH MPOTOMNAHETHORD AMCka COMHEYHOM CUCTEMBI YMEHBLIANACH © YAANEHMEM 0T COMHUA. OCofEHHO CUIBHO Harpesanacs

BruKaifluan K 3e3ne 'TOpAHAA" 30Ha OONAKAT Ha PACCTORHI B 1 @ . TemnepaTypa cocTasnAna 300-400 K

1 MPEHEGPEralo HEKOTOPEIMM BAXHEIMIM AETANAMM, ANA OBNEMMEHNA PACYETA 1 YIPOLIEHMA MOAENN. [lanee NAAHUPYETCA UK BCE.N0 BOSMOXHOCTH, yiecTs. B
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Текущие результаты:

Построена самодвижущаяся платформа 
на основе механизма Тео Янсена (Theo Jansen)

 http://www.strandbeest.com/
Дальнейшие планы:

· повышение надежности созданной конструкции 

· создание шагающих вездеходов
Подробнее:
http://tmech.phmf.spbstu.ru/wiki/index.php/Strandbeest 

Контакты:

fareler@gmail.com (Дайнис Дзенушко)
Skype: dainis_dz
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Выступление перед абитуриентами в экспоцентре СПбГПУ





Кинематика шагающего 


звена





Созданный механизм и система управления 








