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·  Моделирование движения мотоцикла с системой, предотвращающую его продольное опрокидывание при торможении и ускорении;
·  Разработка математической модели описывающей движение двухколесного транспортного средства; 
· Разработка и моделирование алгоритмов управления тормозами и двигателем мотоцикла.

	Расчетная схема двухколесного транспортного средства при движении на одном колесе:
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	Расчетная схема двухколесного транспортного средства при движении на двух колесах:
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	Основные уравнения движения:
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	Основные уравнения:
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	Моделирование в режиме движения мотоцикла на одном колесе: 
Изменение продольного угла мотоцикла, вращающий момент М=1100 Нм.
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	Моделирование в режиме движения мотоцикла на двух колесах: 

Изменение скорости мотоцикла, вращающий момент М=500 Нм.
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Результаты:
· Исследовано поведение двухколесного транспортного средства в различных режимах движения;

· Разработана расчетная схема двухколесного транспортного средства;
· Произведено моделирование движение мотоцикла с системой продольной устойчивости.
