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Целью данной дипломной работы является разработка насоса, который может быть использован в 

исследовании систем искусственного кровообращения и, в первую очередь, в установке для 

перевозки эксплантированных органов. 

Комбинированная схема устройства 

Расчёт передачи винт-гайка 
Расчёт по условию износостойкости 

Расчёт по условию самоторможения 

Расчёт усилия на рукоятке 

Моделирование пережатия трубки 

Изготовление устройства 


